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INFORMACJE OGOLNE

CEL INSTRUKCJI OBSLUGI

* Ta instrukcja obstugi, stanowigca integralng czes¢ urzadzenia, zostata opracowana przez Producenta w celu dostarczenia
niezbednych informacji osobom upowaznionym do jego obstugiwania podczas przewidywanego okresu jego trwatosci
uzytkowe;j.

e Oproécz zastosowania dobrych technik pracy, odbiorcy informacji musza przeczytaé je uwaznie i stosowacé je w rygorystyczny
sposob.

¢ Niniejsze informacje sg oryginalne dostarczone przez Producenta.

* Przeczytanie tych informacji pozwoli na unikniecie zagrozen zdrowotnych i zagrozen zwigzanych z bezpieczernstwem osoéb
oraz szkéd materialnych.

* Nalezy przechowywac te instrukcje obstugi przez caty okres trwatosci uzytkowej urzadzenia w widocznym i tatwo dostepnym
miejscu, aby byta ona zawsze do dyspozycji, kiedy zajdzie potrzeba postuzenia sie nig.

¢ Pewne informacje i ilustracje zawarte w tym podreczniku nie muszg doktadnie odpowiada¢ posiadanemu przez Parstwa
urzadzeniu; nie zawaza to jednak na ich wartosci uzytkowe;j.

* Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania modyfikacji bez obowigzku wczesniejszego powiadamiania o tym.

* W celu oznaczenia pewnych czesci tekstu o znaczacej waznosci lub w celu wskazania pewnych waznych specyfikaciji,
zostaty zastosowane pewne symbole, ktérych znaczenie zostanie opisane ponizej.

4

® Niebezpieczenstwo - Uwaga

Symbol wskazuje sytuacje o duzym stopniu zagrozenia, ktérych zignorowanie moze doprowadzi¢ do powaznych
zagrozen dla zdrowia i bezpieczenstwa osob.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Symbol wskazuje sytuacje wymagajace odpowiedniego zachowania w celu unikniecia zagrozenia dla zdrowia i
bezpieczenstwa oséb oraz szkéd materialnych.

_

Symbol wskazuje informacje techniczne o duzej waznosci, ktére nie moga by¢ ignorowane.
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IDENTYFIKACJA PRODUCENTA | URZADZENIA

Tabliczka identyfikacyjna jest umieszczona bezposrednio na
urzadzeniu. Na tabliczce zostaty wskazane wszelkie istotne
informacje i zalecenia niezbedne do bezpiecznej eksploatacji.

TABLICZKA IDENTYFIKACYJNA

(A) Identyfikacja Producenta ‘:
W razie zaistnienia takiej potrzeby nalezy zwréci¢ sie do Serwisu (C) Model
Technicznego Producenta lub do jakiegokolwiek autoryzowanego
centrum serwisowego.
W razie koniecznosci skorzystania z serwisu technicznego, nalezy e
podaé dane wskazane na tabliczce identyfikacyjnej, przyblizony amf“w " XXX Xoootaaaeoo0nuiueaocho(XX) - XXX
taczny czas uzytkowania i rodzaj powstatego uszkodzenia. lcib: ;H g €
®
11

D
(C) Numer tabliczk

© wlersja zZnamionowej

- -------

A. Identyfikacja Producenta. — <>

B. Oznaczenie 2godnosci CE. s LNNEI AN O ERO
im:@  XXXXXXXXXXXXXX '

Sorozatszam:

C. Model i wersja / numer tabliczki znamionowej / rok produkciji. !
(D) Dane techniczne

D. Dane techniczne. napiecie, prad, stopien ochrony, ciezar, (C) Rok (B) Oznaczenie
szeroko$¢ koszenia. produkcji zgodnosci CE

INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Producent zwrécit szczeg6lng uwage na zagadnienia, ktére moga stwarzac¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia oséb
stykajacych sie z urzagdzeniem. Celem niniejszej informacji jest uwrazliwienie uzytkownikéw na zachowanie najwyzej uwagi, aby
zapobiec mozliwym zagrozeniom.

PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

NINIEJSZY PRODUKT ZOSTAL WYPOSAZONY W OSTRZE. NIE JEST ZABAWKA!

« ZapoznaC sie uwaznie z trescig niniejszej instrukc{i, a w szczegolnosci z informacjami
dotyczgcymi bezpieczenstwa. Upewni¢ sie, ze zostaty prawidtowo zrozumiane. Urzgdzenie
wykorzystywaé wytgcznie do celdw okreslonych przez producenta. Stosowac sierygorystycznie
do instrukcji dotyczacych dziatania, konserwacji i napraw.

+ Podczasdziataniarobota sprawdzi¢,czy w polu operacyjnym nie znajdVL\J/'q sie osoby,azwtlaszcza
dzieci, osoby starsze i niepetnosprawne oraz zwierzeta domowe. przeciwngm przypadku
zaprogramowac prace robota na godziny, w ktoérych w strefie dziatania nie przebywajg osoby.
Jezeliw poblizu robota przebywajg zwierzgta domowe, dzieci lub inne osoby, nadzorowac jego
prace. Jezeli na trasie przebiegu robota znajdzie sie osoba lub zwierze, natychmiast zatrzymac

jego prace.

+ Nadzorowac urzadzenie podczas pracy w nieogrodzonych obszarach roboczych, do ktérych
trudno dotrzec.

« Wprzypadku pracy w miejscach publicznych wokot obszaru roboczego kosiarki nalezy umiescic
znaki ostrzegawcze. Na znakach nalezy umiesci¢ nastepujgcy tekst:lUwaga! Automatyczna
kosiarka do trawy! Zachowa¢ odstep od maszyny! Nie pozostawia¢ dzieci bez opieki!”

+ Robot nie moze by¢ obstugiwany przez dzieci lub osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, czuciowych lub umystowych, nieposiadajgce doswiadczenia i/lub wiedzy, chyba
ze beda one nadzorowane przez osobe odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo lub zostang
pouczone w zakresie obstugi urzgdzenia. Nadzor nad dzieémi jest konieczny, aby upewnic¢ sie,
ze nie bawig sie urzadzeniem.

« Nie zezwala¢ na uzytkowanie robota osobom, ktére nie posiadajg wiedzy w zakresie jego
dziatania i zachowania.

« Operatorzy dokonujgcy konserwaciji i napraw powinni by¢ zaznajomieni z charakterystykg
urzgdzenia i zasadami bezpieczenstwa. Przed rozpoczeciem uzytkowania robota zapoznac sie
uwaznie z instrukcjg operatora i upewnic sie, ze zostata w petni zrozumiana.
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UZKwaé wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych. Nie modyfikowa¢ budowy robota. Nie
dokonywac ingerencji w jego obrebie, nie usuwaé ani nie omija¢ zamontowanych urzadzen
bezpieczenstwa. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci z tytutu uzywania
nieoryginalnych czesci zamiennych. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze skutkowac
powaznym zagrozeniem dla bezpieczenstwa i zdrowia osob.

Sprawdzic¢, czy na trawniku nie ma zabawek, wyposazenia, gatezi, odziezy lub innego rodzaju
przedmiotow, ktore mogtyby uszkodzi¢ noze. Ewentualne przedmioty na trawniku moga
réwniez uszkodzi¢ lub spowodowac blokade robota.

Zabrania sie siadania na robocie. Nie podnosic robota w celu kontroli noza lub nie przenosic¢
go w trakcie pracy. Nie wsuwac¢ dtoni ani stép pod urzadzenie, gdy jest ono w ruchu.

Nie uzywaC robota gdy wigczone jest urzgdzenie nawadniajgce. W takim przypadku
zaprogramowac robotaiurzgdzenie nawadniajgce, w taki sposob, aby nie dziataty jednoczesnie.
Nie myc¢ robota strumieniami wody pod cisnieniem i nie zanurzac czesciowo ani catosciowo w
wodzie, poniewaz nie jest on wodoszczelny.

Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek regulacji lub konserwacji, lezgcych w zakresie uzytkownika,
odtaczyé zasilanie elektryczne i wigczy¢ urzadzenie bezpieczenstwa. Uzywac srodkéw ochron
indywidualnej przewidzianych przez producenta. W szczegdlnosci, podczas prac dotyczgcyc
noza do ciecia uzywac rekawic ochronnych.

Cziszczenie i konserwacja, ktérych wykonanie lezy w zakresie uzytkownika, nie moga byé
wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

Nie uzywac robota gdy noz jest uszkodzony. Wymienic¢ n6z tnacy.

Nie uzywac robota, gdy czesci zewnetrzne sg uszkodzone. W razie stwierdzenia uszkodzen
mechanicznych, czes¢ nalezy wymienic.

Nie uzywac robota gdy uszkodzony jest kabel zasilania transformatora. Uszkodzony kabel
stwarza zagrozenie zetkniecia sie z komponentami pod napieciem. Kabel powinien zostaé
wymieniony przez producenta lub jego serwis techniczny albo przez osobe z podobnymi
kwalifikacjami, w taki sposob, aby zapobiec kazdemu rodzajowi ryzyka.

Jezeli podczas eksploatacji zostanie stwierdzone zuzycie kabla zasilania, nacisng¢ przycisk
»STOP”, aby zatrzymac robota. Wysungé wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

Regularnie dokonywac kontroli wzrokowej robota, aby sprawdzic, czy noz, _s’rubi montazowe
i mechanizm tngcy nie sg zuzyte lub uszkodzone. Sprawdzi¢, czy wszystkie nakretki, Sruby i
wkrety sg dobrze dokrecone, aby zapewni¢ dobry stan robota.

Jezeli podczas eksploatacji wystgpig nieprawidtowe drgania, nacisngé¢ przycisk ,STOP”, aby
zatrzymac robota. Wysungc wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

Kategochznie zabrania sie tadowania robota w otoczeniu zagrozonym wybuchem lub
tatwopalnym.

Uzywacwytgcznietadowarkiizasilaczaproducenta. Niewtasciwe uzytkowanie moze skutkowaé
porazeniem elektrycznym, przegrzaniem lub wyciekiem ptynow zrgcych z akumulatora. W razie
wycieku ptynu z akumulatora nalezy umy¢ go woda/ptynem neutralizujgcym. W razie kontaktu
ptynu z oczami zasiegng¢ porady lekarza.
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ZNAKI OSTRZEGAJACE PRZED NIEBEZPIECZENSTWEM

Przed uzyciem maszyny
nalezy przeczytac i pojgé tresc
instrukcji obstugi.

> B>

SN

&~
[ J
>

STOP

Nie dotykaé¢ noza obrotowego,
nie wktadaé rak czy stop
pod pracujgce urzadzenie.
Nalezy zaczekaé na
catkowite zatrzymanie noza
i czesci obrotowych przed
wykonywaniem czynnosci pod
podwoziem urzadzenia.

Zachowa¢ bezpieczng
odlegto$¢ od maszyny w czasie
jej dziatania.

W  czasie funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sig, czy
w strefie pracy nie przebywajg
osoby postronne (zwtaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu
niepetnosprawne) i zwierzeta
domowe. Oddalié dzieci,
zwierzeta domowe i inne
osoby na bezpieczng odlegtos¢
od pracujgcej maszyny. Aby
unikng¢ takich zagrozen, nalezy
zaprogramowacé prace robota w
stosownych porach.

Nie wchodzié na maszyne.

o> B>

Uruchomi¢ urzadzenie
zabezpieczajace przed
wykonaniem jakichkolwiek

prac na maszynie lub przed jej
podniesieniem.

Ostrzezenie! Nie nalezy czysci¢
lub my¢ maszyny strumieniem
wody.

W  czasie funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sig, czy
w strefie pracy nie przebywaja
osoby postronne (zwtaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu
niepetnosprawne) i zwierzeta
domowe. Oddalié¢ dzieci,
zwierzeta domowe i inne
osoby na bezpieczng odlegtos¢
od pracujgcej maszyny. Aby
unikng¢ takich zagrozen, nalezy
zaprogramowac prace robota w
stosownych porach.

Uzywa¢ robota  wylgcznie
z  wykorzystaniem  modeli
zasilaczy podanych w ,Danych
technicznych”, w  rozdziale
JInformacje techniczne”.
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INFORMACJE TECHNICZNE

DANE TECHNICZNE

. Model
Opis

D020DEZ

Maksymalna zalecana powierzchnia koszonego obszaru

1000

Wydajnos$¢ robocza (-20%(*)) m2 (sq ") (10763)
\(/;V*)értr)wci)?(g/éc(gzerokos'é x Wysokos¢ x mm 453x296x220
Waga robota wraz z akumulatorem kg 7.1
Wysoko$¢ $cinania (Min.-Max) mm (") 25-60 (0,98-2,36")
Srednica ostrza mm (") 180 (7,08 )
Szybkos¢ ostrza tngcego Obr. na min. 4200
Predkos¢ przemieszczania Metry/minute 28 (91,8

45% Dopuszczalne, w zaleznosci od stanu powierzchni trawiastej i
zainstalowanych akcesoriow.

% Maksymalne zalecane i dopuszczalne nachylenie terenu wynosi

35%. W warunkach réwnego trawnika.

20% W poblizu zewnetrznego kranca trawnika lub kabla.

Maksymalne zalecane i
dopuszczalne nachylenie terenu (*)

ROBOT:
10°(14 F) (Min) +50° (122 F) (Max)
LADOWARKA AKUMULATORA:
-10°(14 F) (Min) +40° (104 F)) (Max)

STACJA LADUJACA:
-10°(14 F) (Min) +45°(113 F) (Max)

Temperatura otoczenia przy pracy Max °C

Poziom mocy zmierzonego
akustycznej dB(A) 59

ROBOT: IPx5
Klasa ochrony przed woda IP LADOWARKA AKUMULATORA: IPx4
STACJA LADUJACA: IPx4

Wtasciwosci elektryczne

SOY-2940230
Wejscie: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Klasa 1
Wyjscie: 29.4V ; —; 2.3A

tadowarka (dla  akumulatoréw

litowych) - Kod alternatywny -

Mean Well OWA-60E-30ZCT
Wejscie: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Klasa 2
Wyjscie: 29.4V —; 2.0A

Typ akumulatora i tadowarki

Akumulator litowo-jonowy

wielokrotnego tadowania 25.9V-5.0 Ah
(napiecia znamionowego)

Czas trwania tadowania hh:mm 2:00
Sredni czas pracy po catkowitym . .
natadowaniu @) hh:mm 04:00

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozonosci obszaru koszenia.
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Czestotliwosci

Pasmo robocze czestotliwosci (Hz) 500 - 60000
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) <10

Pasmo robocze czestotliwosci (MHz) 2402 - 2480
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) < 14

GSM Pasmo robocze czestotliwosci (MHz) 850/900/1800/1900
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) < 33

Nadajnik prowadnicy robota

Bluetooth

Wyposazenie/akcesoria/funkcje

Zarzadzane strefy, w tym strefa

gtéwna 4

Czujnik deszczu seryjny
Eco-Mode - Autoprogramowanie .
(patentowany) seryjny

Modut Connect (GPS, GPRS) Optional

Metoda powrotu do stacji tadujgcej “V-Meter” - “Za przewodem”

Maksymalna dtugos¢ kabla
(orientacyjna, obliczona na m () 600 (1968")
podstawie regularnego obwodu)

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozonos$ci obszaru koszenia.

OGOLNY OPIS URZADZENIA

Urzadzeniem jest robot zaprojektowany i skonstruowany do
automatycznego Scinania trawy w ogrodach i na trawnikach
przydomowych o dowolnej porze dnia i nocy. Jest maty,
kompaktowy, cichy i tatwy do przemieszczania.

y
|

OV 0P WA WP
tisabsndabandandar, 8
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©

W fazie pracy, robot wykonuje koszenie obszaru wyznaczonego
podtozami i/lub barierami (barierki, Sciany, itp.)

Kiedy robot wykryje brak trawy lub napotka na przeszkode, zmienia
tor jazdy i rozpoczyna ruch w nowym kierunku.

W oparciu o swojg zasade dziatania “losowo” robot automatycznie
kosi caty odgraniczony obszar trawnika (patrz. rysunek).

® bdiad? b :J’“z{d’#’“‘“.r 44
©
/1
/
20

Robot jest w stanie rozpozna¢ obecnos$é wyzszej i/lub bardziej
gestej trawy na obszarze ogrodu i uruchomi¢ automatycznie, jezeli
uzna za konieczne, ruch spiralny w celu lepszego wykonczenia
$cinania trawnika.

YRS 23 0f PV RINP RS FNPINE Y 2 WV .

-
)

b ===

To jakg powierzchnie trawnika robot moze skosié jest uzaleznione
od wielu czynnikow:

E
|
1

(
A

e modelu robota i rodzaju zainstalowanych akumulatoréw;

e charakterystyki obszaru (nieregularne obwody, niejednorodna
powierzchnia, podzielone obszary itp.);

¢ charakterystyki trawnika (rodzaj i wysokos$¢ trawy, wilgotnosé¢
itp.);

e stanu ostrza tnacego (o skutecznym poziomie naostrzenia,
nagromadzenia resztek trawy i kamienia osadowego, itp.).
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INSTALACJA

PAKOWANIE | ROZPAKOWYWANIE

Robot jest dostarczony odpowiednio zapakowany. Przy rozpakowywaniu nalezy go wyja¢ z ostroznoscia i sprawdzic integralnosc¢
czesci sktadowych.

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Przechowywac elementy z folii plastikowej oraz plastikowe pojemniki poza zasiegiem noworodkéw i matych dzieci.
Niebezpieczenstwo uduszenia!

_

Nalezy zachowa¢ materiat opakowaniowy do uzycia w przysztosci.

PLANOWANIE INSTALACJI URZADZENIA

Instalacja robota nie jest trudna, ale wymaga pewnego wstepnego planowania, aby okresli¢ najlepsze miejsce dla zainstalowania
jednostki zasilajace;j.

Umiesc¢ jednostke zasilajgcg w strefie o tatwym dostepie.

- Jednostka zasilajgca musi znajdowac sie w obszarze o dobrej
wentylacji, chronionym przed bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych i wptywem czynnikéw atmosferycznych.

- Jednostka zasilajgca nie moze bezposrednio styka¢ sie z

podfozem lub $rodowiskiem wilgotnym. RepErzasiiaacy o

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Nalezy umiesci¢ zasilacz w strefie niedostepnej dla
dzieci.

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Podczas przylaczenia elektrycznosci konieczne jest, aby gniazdko pradu byto ulokowane w poblizu obszaru
instalacji. Nalezy upewnié¢ sie, czy przytaczenie do sieci zasilajgcej spetnia wymogi obowigzujgcych w tej materii
przepisow. Aby pracowa¢ w petni bezpiecznie, nalezy upewni¢ sie, czy instalacja elektryczna, do ktdrej jest
podtaczony zasilacz jest wyposazona w dobrze dziatajacy system uziemienia. Zamontowany obwéd powinien byé
chroniony wytacznikiem ré6znicowym (rcD) o pradzie aktywacji nie przekraczajgcym 30 mA.

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Postepowaé w taki sposdb, by dostep do zasilacza miaty tylko osoby upowaznione.
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PRZYGOTOWANIE | ODGRANICZANIE STREF PRACY

Przygotowanie trawnika do koszenia

1. Sprawdz, czy trawnik do koszeni jest rowny i nie ma w nim zadnych dziur, nie ma na nim kamieni ani przeszkéd. W przeciwnym
razie przygotuj trawnik, wypetniajac znajdujace sie w nim dziury i usuwajac wszelkie przeszkody. Jesli jakies przeszkody nie
moga by¢ usuniete, konieczne jest prawidtowe zabezpieczenie takich obszarow.

2. Sprawdz, czy zadna cze$c¢ obszaru trawnika nie ma nachylenia wiekszego niz dopuszczalne (zob. ,Specyfikacje Techniczne”).

Czujniki wykrywajgce obecnos¢ powierzchnitrawiastej pozwalajg robotowi swobodnie sie przemieszczaé w obrebie trawnika.
Trawnik musi by¢ odpowiednio sprawdzony i przystosowany, aby robot miat wystarczajgco miejsca na rozpoznanie, gdzie nie
ma trawy. Starannie stosuj sie do ponizszych uwag, aby uzywac robota w sposéb prawidtowy i bezpieczny.

s N
SCIANA ZYWOPLOT BARIERKI PLYTY CHODNIKOWE
minimalna wysokos$¢é minimalna szeroko$¢ 25¢cm /9,8 "
15cm. /590"
\ J
Rodzaj odgraniczen/zabezpieczen, ktérych mozna uzywac¢ do poprawnego okreslania granic obszaru pracy robota.
Zabezpieczenia takie jak tuki muszg by¢ wystarczajgco sztywne, aby wytrzymac uderzenia robota.
Przepasé )

W przypadku stopnia w ogrodzie lub na
jego krawedzi o wysokosciod 2 do 7 cm
(0,78 - 2,75"), robot potrzebuje jednej z
wyzej wymienionych ograniczen, aby
bezpiecznie zatrzymac sie i zmieni¢
kierunek.

W przypadku stopnia o wysokosci 8-100
cm (3,15-39,37"), robot uzyje czujnikdw
przepasci, aby zatrzymacé sie i zmieni¢
kierunek.

Zapewni¢ ptaski odcinek co najmniej
5 cm przed krawedzig dla optymalnej
obstugi robota.

W przypadku stopnia o wysokosci przekraczajgcej 100 cm, ze
wzgleddw bezpieczenstwa konieczne jest sprawdzenie obecnosci
$cian lub zastosowanie tukéw lub odpowiedniej podtogi.

Instrukcja obstugi

>25cm (13.8") >5cM

Minimalna
wysoko$é 15 cm. (5,90 ")

>100cm
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Zywoptot e

Obszar pracy moze réwniez by¢ skutecznie odgraniczony
zywoptotami.

Dziury

Obszar pracy nie moze by¢ odgraniczony rowami lub dziurami,
ktére nie moga wystepowa¢ na trawiastym obszarze do
koszenia. Przed uruchomieniem robota upewnij sig, ze na
trawniku nie ma zadnych przedmiotéw takich jak zabawki,
mate kamienie, gatezie lub zraszacze wystajgce z ziemi, ktére
mogtyby zaktéci¢ prawidtowe funkcjonowanie lub spowodowaé
uszkodzenie ostrza.

Przeszkody i ostony

llustracje pokazujg przyktad wewnetrznych i zewnetrznych elementéw prawidtowego obszaru pracy. Jesli obecne sg elementy
takie, jak korzenie lub wystajgce druty, konieczne jest odgraniczenie ich obwodu za pomocg ptyt chodnikowych, scianek lub
barier, aby zapobiec awarii robota. Elementy nie przeszkadzajgce w normalnym funkcjonowaniu robota (drzewa, stupy itp., zob.
rys. dotyczgce przeszkdd) nie wymagajag odgraniczania.
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Korzenie

W zadnym wypadku nie pozostawiaj obszarow nie odgraniczonych
barierkami wewnatrz obszaru pracy, gdyz uniemozliwig one
wtasciwe funkcjonowanie robota (korzenie, wystajgce rury,
narzedzia pracy itp.).

Drobny zwir

'

® Niebezpieczenstwo — Uwaga

Obecnosé lisci graniczacych z trawnikiem moze nie
zostaé prawidtowo rozpoznana przez robota. Chronié
obszar trawnika za pomoca innych granic.

Ostre katy

! Niebezpieczenstwo — Uwaga

W obszarach trawnika zakoniczonych waskimi
obszarami, jak pokazano na rysunku, robot nie moze
poruszaé sie swobodnie. Taka czesé trawnika nalezy
wytaczyé, poniewaz robot wyszedtby poza granice.

Instrukcja obstugi 12




POCHYLOSCI

Sprawdz, czy zadna cze$¢ obszaru trawnika nie ma nachylenia wiekszego niz dopuszczalne (zob. "Specyfikacje Techniczne”).
Obszary ze zboczami o wiekszym nachyleniu nie umozliwiajgce prawidtowej pracy robota (zob. nastepne punkty) nie moga by¢
koszone. Bardziej pochyte zbocza muszg by¢ odgraniczone.

_

Czujniki robota sg w stanie wykrywaé zbocza ostrzejsze od tych, z ktérymi robot moze sobie poradzi¢ powodujac,
ze kierunek jego biegu zostaje odwrécony, co ma zapobiec przewroceniu sie robota lub jego awarii. Dodatkowo,
jako dalsze zabezpieczenie robota, konieczne jest odgraniczenie obszaréw ze zboczami, z ktérymi nie mozna sobie
poradzi¢. W przypadku, gdy zbocza maja maksymalne wskazane w specyfikacji nachylenie, przetestuj robota przy
pierwszym uzyciu.

WZNIESIENIE SPADEK
( R R

Wiekszy niz1m./39,3"
zawierajacy sie pomiedzy 0 i -45%.

-45%

100 cm (39,3 ") 100 cm (39,3 ")

Robot moze upora¢ sie z réznicg pozioméw na zboczu o nachyleniu do 45% pod warunkiem, ze pochyto$¢ rozcigga sie na
odcinku dtuzszym niz jeden metr.

STROME POCHYLOSCI

System zabezpieczenia robota zinterpretuje nagte zmiany nachylenia (wieksze niz 25%) jako anomalie i w zwigzku z tym odwrdci
kierunek biegu i przywréci robotowi bezpieczne warunki kontynuujgc koszenie trawnika. Pnie drzew stopniowo unoszace sie z
podtoza lub kamienie utozone w celu zaznaczenia granicy kwietnikéw, ktére tagodnie opadajg na powierzchnie trawiasta, sa
réwniez interpretowane jako zmiany pochytosci.

_

W przypadku, gdy zbocza majg maksymalne wskazane w specyfikacji nachylenie, przetestuj robota przy pierwszym
uzyciu.

WZNIESIENIE SPADEK
( I I

zawierajgce
sie pomiedzy 0 +25%

zawierajacy
sie pomiedzy 0i-25% ¢

+25%

"25% 25cm
| (984"
100 cm (39,3 ")

;984"
100cm (39,3 ")

Robot moze upora¢ sie z réznicami wysokosci przy zboczach o nachyleniu do 25%, jesli spadek jest gwattowny.
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_

Obszary z pochytosciami wiekszymi niz wyspecyfikowane nie moga by¢ koszone przez robota.

MOZLIWEELEMENTYWEWNATRZOBSZARUPRACYIODNOSNEBEZPIECZNEODLEGLOSCI

WLASCIWE PRZYGOTOWANIE BASENU

-

Szerokos$¢ chodnika co

najmniej 70 cm / 27,5 " \

barierki ochronne

Rysunek powyzszy pokazuje obszar pracy, ktéry zostat prawidtowo odgraniczony dla prawidtowego funkcjonowania robota.
NIEWLASCIWE PRZYGOTOWANIE BASENU
p

Szerokos$¢ chodnika mniejsza
niz70cm/27,5"

szeroko$¢ terenu mniejsza .
niz100 cm /39,37 "

Rysunek powyzej pokazuje obszar pracy, na ktérym obszary operacyjne robota nie zostaty prawidtowo odgraniczone, co
uniemozliwia mu prawidtowe dziatanie.
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REGULACJE

ZALECENIA DOTYCZACE REGULACJI

_

Uzytkownik musi wykonywac regulacje zgodnie z procedurami opisanymi w instrukcji obstugi. Nie nalezy wykonywac
jakichkolwiek regulacji, o ile nie s wyraznie wskazane w instrukcji obstugi. Wszelkie regulacje specjalne, nie
wskazane wyraznie w instrukcji obstugi, moga byé przeprowadzane jedynie przez personel z Autoryzowanych
Centréow Serwisowych Producenta.

REGULACJA WYSOKOSCI SCINANIA

Przed ustawieniem wysokosci $cinania przez ostrze nalezy upewnic sig, czy robot zostat bezpiecznie zatrzymany (patrz
,Bezpieczne zatrzymanie robota”).

_

Nalezy uzywac¢ rekawic ochronnych, aby zapobiec zranieniu rak.

1. Nalezy odwrdci¢ robota i ustawi¢ go tak, aby nie uszkodzi¢
maski silnika.

zespot tnacey (D)

2. Obroci¢ przy pomocy odpowiedniego klucza strzemie (E) w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara

3. podnies¢ lub obnizy¢ zespdt tnacy (D) w celu okreslenia
pozadanej wysokosci $cinania. Warto$¢ mozna zmierzy¢ przy
pomocy stopniowanej skali znajdujgcej sie na kluczu bedgcym
na wyposazeniu.

( Er——

Nie nalezy uzytkowaé¢ robota do koszenia, gdy trawa
znajduje sie na wysokosci wyzszej niz 1 cm (0,40 ")
w stosunku do ostrza tngcego. Nalezy zmniejszaé
wysokos¢ Scinania stopniowo. Zaleca sie zmniejszanie
wysokosci $cinania o mniej niz 1 cm (0,40 ") co 1+2 dni
az do uzyskania idealnej wysokosci.

4. Po zakonczeniu regulacji obroci¢ w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazowek zegara strzemie (E).

5. Przekreci¢ robota z powrotem do potozenia roboczego.
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PLANOWANIE | INSTALACJA ZAKLAD

Instalacja robota nie jest trudna, ale wymaga pewnego minimalnego wstepnego planowania, aby okresli¢ najlepszy obszar do
zainstalowania stacji tadujacej, zasilacza i do wytyczenia trasy przewod prowadzacy.

e Stacja tadujgca musi zosta¢ umiejscowiona na krawedzi
trawnika, najlepiej w strefie o wiekszych rozmiarach, i z ktorej
bedzie tatwy dostep do innych stref trawnika. Strefa w ktérej
zostanie umiejscowiona stacja tadujgca bedzie dalej zwana
“Strefg Gtéwng”.

SIS

zespot zasilajqcy“ przekaznik

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Nalezy umiescié¢ zasilacz w strefie niedostepnej dla
dzieci. Na przyktad na wysokosci wiekszej niz 160 cm
(63").

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Postepowaé¢ w taki sposob, by dostep do zasilacza
miaty tylko osoby upowaznione.

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Podczas przytaczenia elektrycznosci konieczne jest, aby gniazdko pradu byto ulokowane w poblizu obszaru
instalacji. Nalezy upewni¢ sie, czy przytaczenie do sieci zasilajgcej spetnia wymogi obowigzujgcych w tej materii
przepiséw. Aby pracowa¢ w peitni bezpiecznie, nalezy upewnié¢ sig, czy instalacja elektryczna, do ktorej jest
podtaczony zasilacz jest wyposazona w dobrze dziatajacy system uziemienia. Zamontowany obwéd powinien byé
chroniony wytacznikiem réznicowym (RCD) o pradzie aktywacji nie przekraczajacym 30 mA.

_

Zaleca sie zainstalowanie zespotu w szafce dla komponentéw elektrycznych (do uzytkowania pod dachem i na
powietrzu), wyposazonej w zamykany na klucz zamek i dobrze wentylowanej, aby zachowaé¢ witasciwy obieg
powietrza.

* Po zakonczeniu kazdego cyklu pracy robot musi by¢ w stanie tatwo odnalez¢ stacje tadujaca, ktéra postuzy jako punkt
wyjscia dla nowego cyklu roboczego i do dotarcia do innych stref roboczych, dalej zwanych “Strefami drugorzednymi”.

¢ Nalezy umiejscowié stacje tadujaca przestrzegajgc ponizszych zasad:

- obszar musi by¢ ptaski;

- grunt musi by¢ zwarty i stabilny z dobrym odprowadzaniem wody;

- najlepiej w strefie trawnika o najwiekszych wymiarach;

- jesli obecne sg zraszacze, nalezy upewnic sie, czy strumien wodny nie jest skierowany do wnetrza stacji tadujace;j;

- wijazd do stacji tadujgcej musi by¢ ulokowany jak pokazano na rysunku, tak aby robot mogt sie do niej dosta¢ podazajac
za przewdd prowadzacy w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara;

- przed bazg musi znajdowac sie prosty obszar na dtugosci 200 cm (78,74");

- ewentualne metalowe prety, krawezniki lub przegrody znajdujace sie na trawniku w poblizu bazy mogag spowodowac zaktécenia
sygnatu. Umiescic¢ baze po innej stronie ogrodu lub oddali¢ baze od metalowych przegrod lub pretéw. W celu uzyskania dalszych
informacji prosimy o zwrdcenie sie do Serwisu Obstugi producenta lub do jednego z autoryzowanych centréw serwisowych.

e Stacja tadujgca musi by¢ dobrze przytwierdzona do podtoza. Aby zapobiec powstawaniu matego wzgérka z przodu stacji,
umiesc¢ kawatek imitacji trawy przy wjezdzie do niej jako srodek zapobiegawczy. Innym rozwigzaniem jest usuniecie czesci
powierzchni trawiastej i zainstalowanie podstawy na poziomie trawy.

e Stacja tadujgca musi by¢ przytgczona do zasilacza poprzez przewdd, ktéry musi przebiega¢ z dala od stacji tadujacej po
zewnetrznej stronie obszaru $cinania.
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* Umiejscowi¢ zasilacz przestrzegajac nastepujacych zasad:

- W napowietrzonej strefie i z dala od dziatania czynnikéw
atmosferycznych oraz w miejscu nie wystawionym na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych;

- najlepiej w budynku mieszkalnym, garazu lub sktadziku;

- jezeli zostanie on umiejscowiony na zewnatrz, nie moze
by¢ wystawiony na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych i wody: nalezy zatem zabezpieczyé go
wewnatrz wentylowanej skrzyni. Nie moze on by¢
umiejscowiony bezposrednio na gruncie lub w wilgotnym
Srodowisku;

- umiesci¢ go poza trawnikiem, nie w strefie trawnika;

- rozciggna¢ nadmiar kabla, ktéry dochodzi od stacji tadujacej
do zasilacza. Nie skracag, ani nie przedtuzac¢ kabla.

e Odcinek kabla na wejsciu musi by¢ prostoliniowy i wyosiowany
prostopadle w stosunku do stacji tadujgcej na przynajmniej
200 cm (78,74"), a odcinek na wyj$ciu musi by¢ oddalony od
stacji tadujacej; pozwala to robotowi na prawidtowe wejscie.

Wys. min.
160 cm/ 63"

> 100cm
/39.37"

%megies’é ~
200 cm/ 78,74 " ~

W przypadku zainstalowania robota w poblizu strefy, w ktérej zostat
zainstalowany inny robot (identyczny lub innego producenta), w
fazie instalacji trzeba bedzie dokona¢ modyfikacji przekaznika i
odbiornika w taki sposéb, by czestotliwosci na ktérych pracujg oba
roboty nie przeszkadztay sobie wzajemnie. W takim przypadku
nalezy zwrdcic sie do najblizszego centrum serwisowego.
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Instalacja stacji tadujacej i zasilacza

zasilacz pradowy (A)

a

zasilacz pradowy (L)

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci nalezy |
odtaczy¢ zasilanie elektryczne ogodlne.

Nalezy umiejscowi¢ zasilacz w strefie niedostepnej
dla dzieci. Na przyktad na wysokosci wyzszej niz 160

" Wys. min.
cm. (63.00 "). 160 cm

63.00 "
Kabel prowadzacy do stacji tadowania nie moze ( ) -

byé skracany lub wydtuzany. Nadmierna ilos¢ kabla
nalezy nawing¢ w formie 8, jak to zostato pokazane na
rysunku.

Przewod prowadzacy uzyty do montazu nie moze
znajdowaé sie na wysokosci mniejszej, niz 50 m. ~—
Skontaktowac¢ sie z najblizszym centrum serwisowym.

1. Umiesci¢ baze we wczesniej okreslonej strefie.

2. Wprowadzi¢ przewdd prowadzacy (m) wzdtuz szyn w stacji tadujgcej. Ucigé nadmierng ilo$¢ drutu w odlegtosci ok. 5 cm
ponad tacznikami.

3. Podtaczy¢ przewdd wejsciowy u podstawy czerwonego zacisku nadajnika (T). Podtgczy¢ przewdd wyjsciowy u podstawy
czarnego zacisku.

Zaciski mozna wykorzystywaé wytacznie do podtaczenia oryginalnego przewéd prowadzacy.

......... podtaczy¢ do
___Cczerwonego zacisku
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4. Przymocowac baze (N) do gruntu za pomoca odpowiednich
nitow (P). Jezeli to jest konieczne, przymocowac baze za
pomoca kotkéw rozporowych (Q).

5. Zainstalowac¢ zasilacz (A).

6. Przytgczyc kabel zasilajacy (E) stacji tadujacej (N) do zasilacza
(A).

7. Wtozy¢ wtyczke zasilacza (A) do gniazda elektrycznego.

Przewéd
prowadzacy

8. Jezeli dioda LED przekaznika miga, podtgczenie jest
prawidtowe. W przeciwnym wypadku nalezy zidentyfikowac ) IWys. min. 160 cm

nieprawidtowo$¢ (patrz “Wyszukiwanie uszkodzen”). (63.007)

9. Zamontowac zabezpieczenie (L).
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Odgraniczanie strefy pracy

Nalezy skontrolowa¢ catg powierzchnie trawnika i oszacowac,
czy bedzie potrzebne podzielenie go na kilka oddzielnych
stref roboczych, zgodnie z kryteriami, ktére zostang opisane
ponizej. Przed rozpoczeciem czynnosci zwigzanych z instalacja
przewdd prowadzacy, dla ich uproszczenia i fatwiejszego
wykonania, doradza sie skontrolowanie catej trasy. Na ilustracji
zostat przedstawiony trawnik z rowkiem do utozenia przewdd
prowadzacy.

Strefa drugorzedna jest rozumiana jako cze$é trawnika potgczona
z gtéwnym trawnikiem za pomoca przewezenia drogi, do ktorej
trudno dotrze¢ na zasadzie przypadkowego ruchu wykonanego
przez robota. Dostep do strefy powinien byé osiggalny bez
schodkéw i réznic poziomdéw przekraczajacych dopuszczalne
wielkosci. To, czy strefa zostanie okreslona jako “strefa
drugorzedna”, zalezy réwniez od wielkosci strefy pierwotnej. Im
wieksza jest strefa pierwotna, tym trudniej jest dotrze¢ do waskich
przej$¢. Jednymi stowy przejscie mniejsze niz 200 cm (78,74 ")
nalezy uznaé za strefe drugorzedna. llo$¢ stref drugorzednych
zarzadzanych przez robota jest uzalezniona od wtasciwosci
technicznych modelu (“Patrz Dane Techniczne).

Minimalne dopuszczalne przejscie wynosi 150 cm (59,05 “) od
krawedzi do krawedzi. W przypadku, gdy po bokach przejscia
znajduja sie ewentualne przedmioty, obszary pozbawione trawy lub
otchtani, nalezy rowniez wzig¢ pod uwage minimalng bezpieczng
odlegtosci od nich; dlatego tez, dostepne przejscie musi wynosié
200 cm (78.74").

W przypadku, gdy ten krok jest bardzo dtugi, zalecane jest, aby
szeroko$¢ byta wieksza niz 150 cm (59,05) od krawedzi do
krawedzi.

Podczas programowania nalezy skonfigurowa¢ wymiary obszarow
oraz kierunek, w celu ich szybszego osiggniecia (prawo/lewo), jak
tez liczbe metréw drutu wymagana do osiggniecia strefy wtérne;j.

W przypadku, gdy minimalne wymagania opisane powyzej nie sg
przestrzegane, a zatem obszar oddzielony stopniem, odchyleniem
poza charakterystyka robota lub z przejscia (korytarza) o
szerokosci od krawedzi do krawedzi mniejszej niz 150 cm (59,05
“), obszar trawy nalezy uzna¢ za “Obszar zamkniety”.
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Minimalny korytarz przejscia
150 cm / 59,05 "

STREFA GEOWNA

korytarz przejécia
<150 cm/59,05"

o

ZAMKNIETA




Jesli w obszarze roboczym znajduje sie metalowa podtoga lub metalowa pokrywa studzienki kanalizacyjnej, kabina
prysznicowa lub przewody elektryczne, umiesci¢ przewod prowadzacy w odlegtosci co najmniej 100 cm (39,37"), aby zapobiec
nieprawidtowemu dziataniu robota i interferencje na przewdd prowadzacy.

(/

Figura przedstawia przykladowe elementy w obszarze roboczym oraz odlegtosci, ktorych nalezy przestrzegac
podczas uktadania przewdéd prowadzacy. Nalezy przestrzega¢ odlegtosci od wszelkich zelaznych lub innych
metalowych elementéw (studzienek, potaczen elektrycznych itp.), aby uniknaé zaktécen sygnatu do przewéd
prowadzacy.

STREFA DRUGORZENA

min. 150 cm
(podazajac za drutem)

min. 230 cm min. 100 cm
(150 cm podazajac za drutem) -

Rygorystyczne przestrzeganie odlegtosci i nachylen zamieszczonych w specyfikacjach zapewnia optymalng
instalacje i dobre funkcjonowanie robota. Gdyby wystepowaly nachylenia lub sliski teren, nalezy zwiekszyé
odlegtosé o przynajmniej 30 cm. /11,81 ".

vem f—, min 100 cm min. 90 cm
el T min. 100

Jezeli wewnatrz lub na zewnatrz strefy roboczej znajduje sie basen, oczko wodne, urwisko, dét, schodek lub droga publiczna,
ktére nie sg chronione lub chronione tatwym do sforsowania ogrodzeniem, zamontowac¢ przewdd prowadzacy na wysokosci co
najmniej 90 cm (35,43 “).

Jezeli w obszarze roboczym znajduja sie
przeszkody odporne na uderzenia, takie
jak drzewa, krzewy lub stupy bez ostrych
naroznikéw, nie trzeba ich obudowywac.
Robot wykrywa przeszkode i zmienia
kierunek jazdy.
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INSTALACJA PRZEWOD PROWADZACY

Przew6éd prowadzacy moze by¢ zakopany w ziemi lub
poprowadzony na gruncie. W przypadku, gdy ma sie do dyspozycji
maszyne do uktadania kabla, jest preferowane zakopanie go
w ziemi, co zapewni wieksze zabezpieczenie tegoz kabla. W Przewdd
przeciwnym wypadku nalezy poprowadzi¢ kabel po gruncie,
stosujgc odpowiednie nity, tak jak opisano ponizej.

®

(/

Nalezy rozpoczaé uktadanie kabla od strefy instalacji
stacji tadujacej i pozostawi¢ kilka metrow wiecej,
by potem przycia¢ go na wymiar w koncowej fazie
przytaczenia do zespotu.

Kabel uktadany na gruncie

Skosi¢ bardzo nisko trawe przy pomocy podkaszarki krawedziowej
lub przycinarki do zywoptotéw wzdtuz catej trasy, na ktérej zostanie
utozony kabel. W ten sposéb bedzie tatwiej utozy¢ kabel majacy
stycznos¢ z gruntem i unikna¢ przeciecia kabla lub uszkodzenia
jego izolacji przez ostrze tnace.

1. Umiejscowic¢ kabel w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara wzdtuz catej trasy i przymocowac¢ go przy pomocy
odpowiednich nitéw rozmieszczonych w odlegtosci okoto
100 cm (39,37 "). Kabel musi styka¢ sie z terenem. Pozwoli
to na uniknigcie uszkodzenia kabla przez robota zanim trawa
uros$nie i przykryje kabel.

- Podczas uktadania przewodu, nalezy przestrzegac kierunku
obrotéw zgodnego z ruchem wskazéwek zegara.

- Na odcinkach nieprostoliniowych nalezy przymocowac
kabel, tak aby nie ulegat on skreceniu, i aby jego krzywizna
byta prawidtowa (promien 20 cm).
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Kabel zakopany w ziemi
1. Wykopac¢ w terenie regularny rowek (okoto 2+3 cm (0,787+ 1,181")).

2. Umiescic¢ kabel w kierunku zgodnym z ruchem wskazdwek zegara, wzdtuz catej trasy na gtebokosci kilku centymetréw. Nie
zakopywac kabla na gtebokosci powyzej 5 cm, aby nie zmniejszy¢ jakosci i intensywnosci sygnatu przechwytywanego przez
robota.

3. Podczas uktadania kabla, o ile to jest potrzebne, nalezy unieruchomic¢ go w paru punktach przy pomocy odpowiednich nitéw,
po to by utrzymaé¢ go w odpowiednim potozeniu podczas przykrywania go ziemia.

4. Ponownie przykry¢ caty kabel ziemig i sprawic, by pozostat napiety w ziemi.

taczenie kabla. s

Gdy dla zakonczenia instalacji jest potrzebny drugi kabel stosowacé a 9
wytacznie ztacze oryginalne. I

Wsungé wszystkie koncowki kabla do ztgcza i sprawdzi¢, czy 9

kable zostaty catkowicie wtozone do ztgcza tak, aby ich koAcowki e
byty widoczne po drugiej stronie. Przy uzyciu kleszczy nacisng¢ do
oporu przycisk znajdujacy sie na gornej stronie.

(@ R ——

- Stosowa¢ wylacznie zlgcza oryginalne,
ktére gwarantujg bezpieczne i wodoszczelne
potaczenie elektryczne.

- Nie stosowaé¢ tasmy izolacyjnej ani innych
potaczen, ktore nie zapewniajg prawidtiowego
potaczenia (koricowki kablowe, zaciski),
poniewaz wilgoé gleby po pewnym czasie
doprowadza do oksydac;ji i uszkodzenia kabla
obwodowego.

LADOWANIE AKUMULATOROW PRZY PIERWSZYM UZYCIU

1. Nalezy umiesci¢ robota wewnatrz stacji tadujacej.

2. Nacisngé¢ przycisk ,ON/OFF” i odczeka¢ kilka sekund na

kompletne wtgczenie sie robota. B
 # TLACITKO "PLAY/PAUSE'

3. Kontrolka led akumulatora staje sie pomaranczowa stata przez
kilka sekund po rozpoznaniu stacji tadowania. TLAGITKO "ON"

/

4. Sprawdzi¢czykontrolkaled ,AUTO’jest wytgczona, ewentualnie
nacisnaé przycisk ,AUTO", aby wytaczy¢ led.

5. Po zakonczeniu tadowania, jest mozliwe uzytkowanie lub
programowanie robota w celu uruchomienia (patrz ,Tryb
programowania”).

(€ R ——

Przy pierwszym tadowaniu akumulatory muszg zosta¢
podiaczone przez przynajmniej 4 godziny.
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OBSLUGA | DZIALANIE

ZALECENIA DOTYCZACE UZYTKOWANIA

(4

- Przed pierwszym uzytkowaniem robota nalezy doktadnie przeczytaé¢ instrukcje obstugi i upewnié sie, ze
zostaly prawidtowo zrozumiane, w szczegolnosci czy zostaty prawidiowo zrozumiane informacje dotyczace
bezpieczenstwa.

- Wykorzystywac wytacznie do uzytku przewidzianego przez producenta. Nie dokonywa¢ ingerencji w zadne z
urzadzen w celu uzyskania wydajnosci innej, niz operacyjna.

- Nie uzywac robota i jego koncowek obwodowych w niekorzystnych warunkach pogodowych, zwtaszcza
podczas wytadowan atmosferycznych.

OPIS PANELU STEROWANIA | WIDOK OGOLNY MENU

Rysunek przedstawia pozycje i funkcje polecen znajdujacych sie w obudowie bocznej maszyny.

STOP.

Nacisng¢, aby bezpiecznie zatrzymaé¢ kosiarke.
Stosowac¢ w przypadku zagrozenia i do wykonywania
czynnosci konserwacji robota.

Nscisng¢, aby wigczy¢ i wytgczy¢ robota

Wigcza lub wytgcza dziatanie w trybie automatycznym.
Przy pracy w trybie automatycznym robot jest
zaprogramowany do pracy wedtug zaprogramowania
opisanego na nastepnych stronach.

Wytgczony: Praca w trybie recznym.
Swiatto ciggte wtgczone: Pracawtrybie automatycznym.

# @01 (][5

Stan natadowania akumulatora.

BATTERY

ALERT
Btad dziatania. Zapozna¢ sie z rozdziatem
+JWYSZUKIWANIE USTEREK”

s

Robot w stacji tadowania (Dioda AUTO wytaczona)

n
=
o
o
o=

Wcisng¢ w celu uruchomienia cyklu pracy w trybie recznym. Jezeli poziom natadowania akumulatora jest
wystarczajacy i dioda AUTO jest wytgczony, robot rozpoczyna cykl roboczy. Po zakonczeniu cyklu roboczego wraca
do stacji tadowania.

|
|
=
n
m

Robot w ogrodzie

5TART | Robot w trakcie pracy powala na zatrzymanie czynnosci koszenia, robot przechodzi do stano stand-by.

Przy robocie w trakcie Stand-by, pozwala na wznowienie czynnosci koszenia.

Powraca do stacji tadowania i wznawia dziatanie w trybie automatycznym lub recznym wedtug stanu diody ,AUTO".
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URUCHOMIENIE Z ZESTAWEM AUTOMATYCZNEJ STACJI tADOWANIA

Zezwolenie na dopuszczenie do eksploatacji nalezy wykonac przy pierwszym uruchomieniu i po dtugim okresie nieaktywnosci.

Sprawdzi¢ czy powierzchnia trawiasta do skoszenia ma wysoko$¢ kompatybilng z prawidtowym dziataniem robota (patrz
cechy techniczne).

Wyregulowaé wysokos$¢ koszenia (patrz regulacja wysokosci koszenia).

Sprawdzi¢ czy strefa robocza zostata prawidtowo okreslona i nie zawiera przeszkdéd dla prawidtowego dziatania robota jak
wskazano w sekcji ,Przygotowanie i okreslanie stref roboczych” i nastepnych.

Sprawdzi¢ czy w ogrodzie nie ma duzych katuz spowodowanych mocnymi opadami.

Ustawi¢ robota w stacji tadowania.

Nacisnac¢ przycisk ,0N/OFF” i odczekac kilka sekund na kompletne wigczenie sig robota.

Kontrolka led baterii staje sie pomaranczowa stata przez kilka sekund po rozpoznaniu stacji tadowania.

W przypadku pierwszej instalacji Zestawu automatycznej stacji tadowania, wigczy¢ automatyczng prace robota uzywajac
kreatora za pomoca aplikaciji.

Robot jest gotowy do uzytku. Nacisna¢ przycisk ,AUTQ", aby ustawi¢ dziatanie w trybie automatycznym lub recznym robota.

Dziatanie robota w trybie recznym “dioda ‘AUTO’ wylagczona”

Po catkowitym roztadowaniu akumulatora, nacisng¢ przycisk START/PAUSE, aby rozpocza¢ cykl roboczy. Gdy pojemnosé
baterii wyczerpata sie, robot wraca do stacji tadowania.

Jezeli ogrodek jest catkowicie skoszony, odczekaé, aby bateria bytg catkowicie natadowana i uruchomié nastepny cykl
roboczy.

Dla uzyskania lepszego wyniku, zaleca sie stosowanie robota co najmniej co drugi dzien.

Aby zmieni¢ ustawienia default niektérych funkcji robota, wystarczy $ciggnac, patrz paragraf “DOSTEP DO MENU POPRZEZ
APLIKACJE"

Dziatanie robota w trybie automatycznym “dioda ‘AUTO’ wigczona”

W trybie automatycznym robot jest zaprogramowany do pracy we wszystkie dni tygodnia. Za pomocg mobilnej aplikacji jest
mozliwe sprawdzenie ustawienia default godzin pracy.

Liczba cykliroboczych jest automatycznie sterowana przez robota na podstawie wydajnosci baterii. W trybie automatycznym
robot wyjdzie ze stacji tadowania, aby wykonac¢ cykl roboczy, wroci tadowac sig, aby ponownie rozpoczgc¢ prace

Aby zmieni¢ ustawienia default godzin pracy i innych funkcji, wystarczy $ciagna¢ bezptatng aplikacja dla smartfondw, patrz
paragraf “DOSTEP DO MENU POPRZEZ APLIKACJE"
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UZYTKOWANIE ROBOTAW OBSZARACH ZAMKNII%TYCH NIEWYPOSAZONYCH W STACJE
LADOWANI

Uruchomienie robota w trybie strefa zamknieta, musi by¢ wykonane do koszenia obszaréw zamknigtych, gdzie robot nie jest
w stanie dotrze¢, podazajac za przewdd prowadzacy. Sprawdz, czy obszar roboczy jest odpowiedni, jak wskazano w rozdziale
“PRZYGOTOWANIE | WYZNACZENIE OBSZARU ROBOCZEGO".

A Ostroznos¢ - Ostrzezenie

Zatrzymac robota w bezpiecznych warunkach (patrz ,Bezpieczne zatrzymywanie robota”). Przenies¢, chwytajac za
odpowiedni uchwyt. Nalezy unikaé przytrzymywania robota za korpus i zawsze korzysta¢ z odpowiedniego uchwytu.

1. Umiesci¢ robota wewnatrz obszaru roboczego, co najmniej
100 cm (39,37 “) odlegtosci i od wszelkich przeszkéd

2. Nacisng¢ przycisk ON/OFF i odczekac¢ kilka sekund na
kompletne wigczenie sie robota.

3. Potaczy¢ sie z robotem za posrednictwem aplikacji w
smartfonie i wybra¢ przycisk §_—

4. Wybrac przycisk “strefa zamknigta”. @

Acm

5. Ustawi¢ godzine zakonczenia pracy i wybraé “OK” (#9377

Po zakonczeniu pracy, zatrzyma¢ robota w bezpiecznych
warunkach (patrz ,Bezpieczne zatrzymywanie robota”) i przenies¢
ponownie do obszaru, gdzie znajduje sie stacja tadowania.

Przywréci¢ normalne dziatanie robota, jak opisano w rozdziale
“URUCHOMIENIE MASZYNY”

DOSTEP DO MENU POPRZEZ APLIKACJE

Robot posiada urzadzenie Bluetooth do programowania i kontrolowania ze smartfona.

Ze strony internetowej produktu pobierz aplikacje na smartfona z systemem Android lub i0S. Uruchomi¢ aplikacje i wykonaé
procedure opisang, aby potaczy¢ sie z Robotem.

Kod PIN do pierwszego logowania ustawiony jest fabrycznie na “0000”, zmieni¢ jak najwczesniej PIN, w celu zwiekszenia
bezpieczenstwa robota.

Aplikacja pozwala:

+  Zmienia¢ standardowe automatyczne godziny pracy.

+  Ustawiac¢ funkcjonowanie czujnika deszczu.

«  Ustawia¢ miejsca startu, aby zarzagdzac¢ w optymalny sposéb drugorzedna strefe.
Zmienia¢ hasto.

+ Wydawac¢ polecenie Start / Pause / Home.
Sterowa¢ robotem podczas koszenia.
Wyswietlaé stan, ostrzezenia lub ewentualne btedy robota.

USTAWIENIE MENU UZYTKOWNIKA POPRZEZ MOBILNA APLIKCJE

Uruchomi¢ aplikacje ze smartfona, w celu wtgczenia programowania robota poprzez funkcje ,Setup (Ustawianie)”.
Dalej podany jest wstep do dostepnych funkcji programowania; szczegoétowy opis kazdej funkcji podany jest na stronach

nastepujacych po diagramie przeptywu). Funkcje oznaczone (*) sg dostepne wytgcznie w niektérych modelach. Patrz tabelka
,Dane techniczne”
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USTAWIENIE MENU - TRYB PROGRAMOWANIA

Uruchomi¢ aplikacje ze smartfona, w celu wigczenia programowania robota poprzez funkcje ,USTAWIANIE”".

Dalej podany jest wstep do dostepnych funkcji programowania; szczego6towy opis kazdej funkcji podany jest na stronach
nastepujgcych po diagramie przeptywu). Funkcje oznaczone (*) sg dostepne wytgcznie w niektérych modelach. Patrz tabelka

,Dane techniczne”

Ustawienia daty i godziny
!
7/

-

ld

|

\
~

Ustawienia robota

BR—0

Ustawienia profilu

£

F

Planowanie tygodnia
o o

-

Pozwala na ustawienie daty i godziny robota. Zazwyczaj sg one ustawiane
automatycznie po podtgczeniu do robota.

Umozliwia dostep do wszystkich ustawien zwigzanych z pracg robota, takich
jak czas tygodniowego cyklu pracy i powrotu do bazy tadujgce;.

Mozna ustawi¢ 3 rézne profile pracy, ktére mogg by¢ wykorzystane do
okreslonych potrzeb ciecia lub mie¢ ogréd wolny bez robota.

Umozliwia wybdr czaséw poszczegdlnych cykli pracy (maksymalnie 4) na
kazdy dzien tygodnia, obszaréw do obrébki i ciecia krawedzi.

Mozliwe jest bardzo szybkie skopiowanie ustawien jednego dnia do
wszystkich pozostatych dni tygodnia.

Po prostu nacisna¢ i przytrzymac na ustawionych godzinach w danym dniu
(zielony pasek na obrazku po lewej), pojawi sie ekran, na ktérym mozesz
wybrac¢ inne dni tygodnia, w ktorych bedg obowigzywaty te same godziny.

D020DEZ

1000 (10763")

09:00 20:00
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Ustawienia tadowania

i LY

Ustawienia czujnika deszczu

Ustawienia ogrodu

Ustawienia instalacji

23

Opcje jezyka
Nix

Bezpieczenstwo

[

Zmien hasto

&

Blokada klawiatury

[

Instrukcja obstugi

Ustawi¢ odlegto$¢ pomiedzy robotem i przewdd prowadzacy powrotu do
bazy ze wszystkich ustawionych obszaréw roboczych.

Wigcza lub wytgcza czujnik deszczu. Mozliwe jest réwniez ustawienie
opdznionego odjazdu z bazy w przypadku wykrycia deszczu.

Dostep do ustawien poszczegdlnych obszaréw roboczych, ktére mogg byé
zarzadzane przez robota; dostepne ustawienia to:
* Rozmiar: przyblizona powierzchnia strefy roboczej
Odlegtos¢: odlegtose, jakag robot musi przeby¢, aby dotrze¢ do obszaru
Kierunek: zgodnie z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwnie do ruchu
wskazdwek zegara w celu dotarcia do okreslonego obszaru
Odlegtos¢ od przewodu: Odlegtos¢ robota od przewodu w momencie
dotarcia do obszaru pomocniczego
Eco Mode: W przypadku aktywacji, robot skraca czas pracy, jesli wykryje,
ze trawnik jest juz skoszony

Umozliwia modyfikacje parametréw zwigzanych z instalacjg, ktére sa
wymienione i opisane ponizej:
+ Wyjscie z przewodu: ustawia odlegtos¢, na jakg robot wychodzi z liny
obwodowe;.
Air Marker: modyfikuje odlegtos$¢, przy ktérej robot rozpoznaje sygnat z
bazy tadujacej
Docking Shift. ustawia przesuniecie na przewdd prowadzacy w celu
lepszego wysrodkowania robota podczas powrotu do bazy.

Umozliwia zmiane jezyka robota, daty, godziny i formatu odlegtosci.

Dostepna jest mozliwo$¢ zmiany hasta wiaczajacego robota oraz funkcja
Blokada klawiatury.

Umozliwia zmiane hasta uruchomienia robota. Ta kombinacja jest rowniez
uzywana do dopasowania nowego smartfona do robota.

Po wigczeniu funkcji blokady nie bedzie mozna wydawac robotowi polecen za
pomoca klawiatury; aby go uruchomi¢ lub wysta¢ do tadowania, nalezy uzy¢
odpowiedniego polecenia bezposrednio z aplikacji na telefonie.
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Ustawienia sygnalizacji akustycznej
Wiacza o wytagcza sygnalizacje akustyczne robota.

Ustawi¢ ponownie

0

Przywraca wszystkie ustawienia do domysinych ustawien fabrycznych.

KONFIGURUJE “MODUL CONNECT"

Modut Connect wewnatrz robota umozliwia potgczenie z siecig GSM i GPS za pomocg anteny, dzieki czemu mozna zdalnie
sprawdzi¢ stan maszyny. Mozliwe jest rowniez wydawanie polecen lub obserwowanie trajektorii robota na mapie.

W zaleznosci od wybranego modelu i konfiguracji robota, Modut Connect moze by¢ dotgczony lub zakupiony oddzielnie jako
opcja. Ponizej przedstawiono instrukcje dotyczace konfiguracji i aktywacji Modutu Connect.

Modut Connect jako opcja
Ze strony internetowej produktu pobra¢ aplikacje na smartfon z systemem Android lub I10S
Po otwarciu, doda¢ robota klikajac na przycisk “+”
Na ekranie robota, klikngé na menu Ustawienia u gory
Wybra¢ “Konfiguruj Modut Connect”, aby rozpocza¢ proces rejestracji smartfona w robocie

Po zakonczeniu nagrywania pojawi sie prosba o skonfigurowanie funkcji Geofence; wybraé zadane ustawienia

Modut Connect jest prawidtowo skonfigurowany
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PRZEDLUZONY CZAS NIEAKTYWNOSCI | PONOWNE WPROWADZENIE DO UZYTKU

W przypadku dtuzszego nieuzywania robota i przed rozpoczeciem sezonu, konieczne jest przeprowadzenie serii czynnosci w
celu zapewnienia jego prawidtowego funkcjonowania podczas jego ponownego uzycia.

1.

Natadowac catkowicie akumulator przed zimowym garazowaniem. Przeprowadza¢ tadowanie akumulatora przynajmniej co
5 miesiecy.

Wykonac¢ zaplanowang konserwacje za posrednictwem autoryzowanego sprzedawcy. Takie srodki przezornosci sg niezbedne
do utrzymania robota w dobrym stanie. Zazwyczaj obstuga techniczna obejmuje nastepujace operacje:

* kompletne czyszczenie podwozia robota, ostrza tngcego i wszystkich innych ruchomych czesci;
* czyszczenie wnetrza robota;

e kontrola funkcjonowania robota;

e sprawdzi¢ i w razie potrzeby wymieni¢ zuzyte elementy, takie jak ostrze tnace;

e kontrola pojemnosci akumulatora;

* w razie potrzeby, sprzedawca moze rowniez zatadowa¢ nowe oprogramowanie.

Doktadnie wyczyscié robota i stacje tadowania, jesli jest w zestawie (patrz “Czyszczenie robota”).

Ewentualnie skontrolowa¢ zuzyte lub uszkodzone czesci sktadowe, takie jak np. ostrze tngce i oszacowac, czy istnieje
koniecznos¢ ich wymiany.

Przechowywac robota w chronionym i suchym miejscu w temperaturze otoczenia pomiedzy 10 — 20 °C, z utrudnionym
dostepem dla oséb obcych (dzieci, zwierzat, innych ciat obcych itp.) Przechowywac robota w temperaturze nizszej niz 20°C
w celu ograniczenia samowytadowania sie akumulatora.

Wysuna¢ wtyczke zasilania (A) z gniazda elektrycznego.

Przykry¢ stacje tadowania, jesli jest w wyposazeniu, aby zapobiec dostawaniu sie do srodka materiatéw (lisci, papieru itp.)
oraz aby zachowac ptytki stykowe.

Ponowne uruchomienie

Stosuj sie do ponizszych instrukcji przed uruchamianiem robota po dtugim okresie bezczynnosci:

1.

2
3.
4

przytacz wtyczke jednostki zasilacza do gniazdka elektrycznego

. aktywuj ponownie gtéwne zrédto zasilania elektrycznego

taduj akumulatory robota przez co najmniej 4 godzin

. po zakonczeniu tadowania uzywaj robota normalnie

Instrukcja obstugi 30



PONOWNE L ADOWANIE AKUMULTORA PO DLUGIM OKRESIE NIEAKTYWNOSCI

! Zagrozenie - Uwaga

Zakazuje sie tadowania robota w poblizu substanciji
wybuchowych lub tatwopalnych.

1.

,KLAWISZ “PLAY/PAUSE" (B)

Zasili¢ elektrycznie stacje tadujaca i upewnic sie, czy ptytki sa
czyste.

Ustawic¢ robota w miejscu tadowania.

KLAWISZ “ON" (A)
Nacisng¢ przycisk ,ON/OFF” i odczeka¢ kilka sekund na _ KLAWISZ “OFF" (C)

kompletne wiaczenie sie robota.

Kontrolka led akumulatora staje sie pomaranczowa stata przez
kilka sekund po rozpoznaniu stacji tadowania.

Sprawdzi¢ czy kontrolkaled ,,AUTO’ jest wytgczona, ewentualnie
nacisnac¢ przycisk ,AUTO", aby wytgczy¢ led.

Po zakonczeniu tadowania (okoto 6 godzin) nacisna¢ klawisz
“OFF" (C).

Przechowywac¢ robota w chronionym i suchym miejscu w
temperaturze otoczenia pomiedzy 10 — 20 °C, z utrudnionym
dostepem dla dzieci, zwierzat, innych ciat obcych itp.

WSKAZOWKI DOTYCZACE UZYTKOWANIA

Ponizej zostajg podane sg uzyteczne wskazowki dotyczgce uzytkowania robota:

nawet bedac odpowiednio zaopatrzonym w dokumentacje dotyczaca uzytkowania robota, podczas pierwszego uzycia
nalezy przeprowadzi¢ symulacje pewnych testowych manewréw, aby zapozna¢ sie z komendami i gtéwnymi funkcjami;

sprawdzi¢ dokrecenie srub mocujgcych gtéwne mechanizmy;
czesto kosi¢ trawnik, aby unikng¢ nadmiernego porostu trawy;

nie uzytkowac robota do koszenia trawy, jezeli jej wysoko$¢ jest wyzsza niz 1 cm (0,40 ") w stosunku do ostrza tngcego. W
przypadku wysokiej trawy podnies¢ ostrze tngce po to, by je stopniowo obniza¢ w kolejnych dniach;

jesli trawnik jest wyposazony w automatyczny system zraszajgcy, nalezy zaprogramowac robota w taki sposdb, aby powrdécit
do stacji tadujgcej na co najmniej godzine przed rozpoczeciem nawadniania;

sprawdzi¢ nachylenia terenu i upewnic sie, ze najwyzsze dopuszczalne ich wartosci nie sg przekroczone, aby uzycie robota
nie stwarzato niebezpiecznych sytuacji;

zalecamy zaprogramowanie robota taki sposéb, by nie pracowat wiecej niz to potrzebne, przy uwzglednieniu zréznicowanego
porostu trawy w réznych porach roku, po to by nie ulegat on niepotrzebnemu zuzyciu, i aby nie doszto do zmniejszenia
trwatosci akumulatoréw;

podczas pracy robota, nalezy upewni¢ sie, ze trawnik jest wolny od os6b postronnych (zwtaszcza dzieci, oséb starszych
lub niepetnosprawnych) oraz zwierzat domowych, aby zapobiec niebezpieczenstwu. Aby uniknaé¢ takich zagrozen, nalezy
uzywac robota w stosownych porach.

Producent nie gwarantuje catkowitej zgodnosci pomiedzy robotem do koszenia a innymi rodzajami systemdéw bezprzewodowych,
takimi jak piloty, nadajniki radiowe, urzadzenia akustyczne, podziemne ogrodzenia elektryczne dla zwierzat itp.
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KONSERWACJA CODZIENNA

ZALECENIA CO DO KONSERWACJI

_

Podczas wykonywania czynnosci konserwacyjnych nalezy uzywaé¢ srodkow ochrony osobistej wskazanych
przez Producenta, zwlaszcza przy pracy z ostrzem tnacym. Przed przystapieniem do jakichkolwiek czynnosci
konserwacyjnych nalezy upewni¢ sie, ze robot zostal bezpiecznie zatrzymany (patrz. “Bezpieczne zatrzymanie

robota”).

TABELA PRZEDZIALOW CZASOWYCH ZAPLANOWANEJ KONSERWACJI OKRESOWEJ

Odniesienie

Czestotliwosé

Czesc¢ sktadowa

Ostrze tngce

Rodzaj konserwacji

Wyczyscié ostrze tnace i
sprawdzi¢ jego skutecznosé.
Wymieni¢ ostrze, jesli jest
wygiete z powodu uderzenia
lub gdy jest bardzo uzyte

Patrz “Czyszczenie robota”

Patrz “Wymiana ostrza
tngcego”

Gtowice tadujace

Wyczysci¢ i usung¢ wszelkie

zakonczenie sezonu

Obstugi Technicznej

Co tydzien akumulatorow $lady korozji Patrz “Czyszczenie robota”
Ptytki stykowe \S{\llgg;yks'ocrigzij iusunqé wszelkie Patrz “Czyszczenie robota”
Czujnik deszczu g\llggiyks'é:rigzijiusunaé wszelkie Patrz “Czyszczenie robota”

Co miesiac Robot Wykonaé czyszczenie Patrz “Czyszczenie robota”

Raz do roku lub e roo Dokonac przegladu, | Patrz Przediuzony czas

wprowadzenie do uzytku”

Instrukcja obstugi
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CZYSZCZENIE ROBOTA

1. Bezpiecznie zatrzymac robota (patrz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

A Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec poranieniu dtoni.

2. Przed uzytkowaniem nalezy wyczysci¢ zewnetrzne powierzchnie robota gabka nawilzong ciepta wodg z neutralnym

detergentem, po uprzednim jej wycisnieciu w celu usuniecia nadmiaru wody.

A Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzycie nadmiernej ilosci wody mogtoby spowodowac jej przenikanie do wewnatrz i mogtoby uszkodzi¢ komponenty

elektryczne.

3. Nie uzywac rozpuszczalnikéw lub benzyny, aby nie uszkodzi¢ lakierowanych powierzchni i komponentow
plastikowych.

4. Nie my¢ wewnetrznych czesci robota i nie uzywac¢ strumienia wody pod cisnieniem, aby zapobiec
uszkodzeniu komponentéw elektrycznych i elektronicznych.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Aby zapobiec nieodwracalnemu uszkodzeniu czesci elektrycznych i elektronicznych, nie nalezy zanurzaé robota w

czesci lub w catosci w wodzie, gdyz nie jest on wodoszczelny.

5. Sprawdzi¢ dolng czes$¢ robota (obszar ostrza tngcego, kot
przednich i tylnych) i przy pomocy odpowiedniej szczotki
usunag¢ wszelki kamiernn osadowy i/lub pozostatosci, ktére
mogtyby zaktéci¢ prawidtowe funkcjonowanie robota.

6. Usungc¢ ewentualne pozostatosci trawy i listowia ze strefy
uchwytu robota.

7. Wyczysci¢ gtowice tadujgce akumulatora (A), ptytki stykowe
(B) i sucha $ciereczka usunaé slady korozji lub nalot powstaty
wskutek kontaktu elektrycznego i w razie koniecznosci uzyé
drobnoziarnistego papieru sciernego.

8. Wyczysci¢ czujnik deszczu (C) i usungcé resztki zanieczyszczen
lub $lady oksydaciji.

9. Wyczysci¢ wnetrze stacji tadujgcej, aby usunac¢ z niej wszelkie
nagromadzone pozostatosci.
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WYSZUKIWANIE USZKODZEN

AWARIE, ICH PRZYCZYNY | SRODKI ZARADCZE

Ponizsze informacje majg na celu pomoc w okresleniu i naprawieniu nieprawidtowosci i/lub awarii mogacych sie zdarzy¢
podczas fazy uzytkowania. Niektére usterki mogg by¢ usuniete przez uzytkownika; inne wymagajg okreslonych umiejetnosci
technicznych lub specjalnych umiejetnoscii w zwigzku z tym musza by¢ naprawiane przez wykwalifikowany personel posiadajacy
potwierdzone doswiadczenie w rozwigzywaniu konkretnych probleméw.

Gdy robot znajduje sie w stanie btedu i gdy dioda ALARMU miga, potaczy¢ sie z robotem za posrednictwem aplikacji w smartfonie,
aby uzyska¢ informacje o rodzaju btedu.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

W razie koniecznosci kontroli robota zatrzymaé urzadzenie w bezpiecznych warunkach (patrz ,Bezpieczne
zatrzymywanie robota”), aby zapobiec niespodziewanemu uruchomieniu noza.

Problem

Przyczyny

Srodki zaradcze

Nieprawidtowe wibracje

Robot wydziela nadmierny
hatas

Uszkodzone ostrze tngce

Wymieni¢ ostrze tngce na nowe (patrz “Wymiana
ostrza”)

Ostrze tngce zanieczyszczone przez
pozostatosci (tasmy, sznurki, fragmenty
plastikowe itp.)

Bezpiecznie zatrzymac robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”). Usungé
pozostatosci z ostrza

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec
poranieniu dtoni

Robot zostat uruchomiony w obecnosci
nieprzewidzianych przeszkéd (opadte
gatezie, zapomniane przedmioty itp.)

Bezpiecznie zatrzymac robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”)

Usung¢ przeszkody i ponownie uruchomié
robota (patrz “Wprowadzenie do uzytkowania -
Tryb automatyczny”)

Awaria silnika elektrycznego

Zleci¢ naprawe lub wymiane silnika najblizszemu
autoryzowanemu centrum obstugi technicznej

Zbyt wysoka trawa

AZwiekszy¢ wysokos$¢ $cinania (patrz “Regulacja
wysokosci $cinania”)

Wykonaé wstepne koszenie obszaru przy
pomocy normalnej kosiarki do trawy

Robot nie umiejscawia sie
prawidtowo wewnatrz stacji
tadujacej

Nieprawidtowe potozenie przewod
prowadzacy lub kabla zasilajgcego
stacje tadujaca

Sprawdzi¢ podtgczenie stacji tadujacej (patrz
“Instalacja stacji tadujgce;j i zasilacza”)

Osiadanie terenu w poblizu stacji
tadujacej

Umiejscowi¢ stacje tadujgca na ptaskiej i
stabilnej powierzchni (patrz “Planowanie
instalacji urzadzenia”)

Robot pracuje w
nieprawitowych rozktadach

pracy

Btedne ustawienie zegara

Ponownie ustawi¢ zegar robota (patrz “Tryb
programowania”)

Btedne ustawienie rozktadu pracy

Ponownie ustawic rozktad pracy (patrz “Tryb
programowania”)

Instrukcja obstugi
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Problem

Obszar pracy nie jest
catkowicie skoszony

Przyczyny

Niedostateczna liczba godzin pracy

Srodki zaradcze

Przedtuzy¢ rozktad pracy (patrz “Tryb
programowania"?

Ostrze tngce zanieczyszczone
kamieniem osadowym i/lub
pozostato$ciami

Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”)

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzywac¢ rekawic ochronnych, aby zapobiec
zagrozeniu poranienia dtoni

Oczysci¢ ostrze tnace

Zuzycie ostrza tngcego

Wymieni¢ ostrze tngce na oryginalng czesé
zamienna (patrz “Wymiana ostrza tngcego”)

Obszar pracy jest zbyt wielki w
poréwnaniu z rzeczywistg wydajnoscia
robota

Dostosowac strefe pracy (patrz “Dane
techniczne”)

Akumulatory zakoriczg niebawem swoj
cykl trwatosci uzytkowej

Wymieni¢ akumulatory na oryginalne czesci
zamienne (patrz “Wymiana akumulatoréow”)

Akumulatory nie sg kompletnie
natadowane

Wyczysci¢ i wyeliminowac ewentualne $lady
korozji z punktéw stykowych akumulatorow
(patrz “Czyszczenie robota”)

Strefa drugorzedna nie
zostata catkowicie skoszona

Btedne programowanie

Zaprogramowac prawidtowo strefe drugorzedna
(patrz “Tryb programowania”)

ALERT

Swiatto pomaraficzowe
migajace powoli

Nie ustawiono daty i godziny

Potaczy¢ sie z robotem za posrednictwem
aplikacji w smartfonie, aby zaktualizowa¢ date i
godzine.

Ostrze tngce uszkodzone

Wymieni¢ ostrze na nowe (patrz
,Wymiana ostrza”).

Ostrze tngce zapchane resztkami
(pozostatosci, czesci plastikowe, itp.)

Zatrzymac robota w bezpiecznych warunkach
(patrz ,Bezpieczne zatrzymywanie robota”).

Ostroznosc¢ - Ostrzezenie

Uzywaé rekawic ochronnych Zagrozenie
przecieciem rak
Oczysci¢ ostrze.

Trawa zbyt niska

Zwiekszy¢ wysokosc¢ koszenia (patrz Regulacja
wysokosci koszenia)

Jesli robot jest podniesiony od ziemi

Sprawdzi¢, czy robot nie jest zablokowany lub
zapchany.
Wyczysci¢ i usung¢ ewentualne resztki trawy
Pod nadwoziem, ktdre moga zapychac¢ czujniki.

ALERT

Pomaranczowy podwdjnie
migajacy

Btad BRAK TRAWY

Sprawdzi¢, czy w obszarze zatrzymania maszyny
jest wystarczajgca ilo$¢ trawy. Przenie$é robota
w inne miejsce na trawniku.

ALERT

Swiatfo pomarariczowe
migajace

Po nacisnieciu przycisku OFF, dioda
zaczyna szybko migac¢

Potaczy¢ sie z robotem za posrednictwem
aplikacji w smartfonie, aby wprowadzi¢ PIN
robota.

Przewdd prowadzacy nie jest
prawidtowo podtgczony (przerwanie
kabla, brak potgczenia elektrycznego,

itp.)

Sprawdzi¢ dziatanie zasilania elektrycznego,
prawidtowe podtgczenie zasilacza i stacji
tadowania (patrz ,Instalacja stacji tadowania i
zasilacza)

ALERT

Swiatto pomarariczowe
ciagte

Btad nie do usuniecia

Wytaczy¢ i ponownie wigczy¢ robota.
Skontaktowac sie z centrum obstugi w
przypadku przedtuzania sie problemu.
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Problem Przyczyny Srodki zaradcze

-~ — Sprawdzi¢ prawidtowos¢ przytaczenia zasilacza
Dioda LED Brak napigcia zasilania do gniazda pradu
(C) nie
zapala sie . . Wymieni¢ bezpiecznik w najblizszym
Przepalony bezpiecznik autoryzowanym centrum serwisowym
L%ig%g) Zatrzymac bezpiecznie robot? (patrz
] . “Bezpieczne zatrzymanie robota”). Odtaczy¢
ﬁ{l%aelfggt Przerwany przew6d prowadzacy zasilacz z gniazda pradu. Wykonac ztgczenie
wigczona kabla

WYMIANA CZESCI SKLADOWYCH

ZALECENIA CO DO WYMIANY CZESCI

_

Wykonywac operacje wymiany i naprawy zgodnie ze wskazéwkami Producenta lub skontaktowaé¢ sie z Centrum
Obstugi Technicznej, jesli operacje takie nie zostaly opisane w instrukcji obstugi.

WYMIANA AKUMULATOROW

€ e

Wymieni¢ akumulatory w autoryzowanym centrum serwisowym.

WYMIANA OSTRZA TNACEGO

1. Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

_

Uzywa¢ rekawic ochronnych, aby zapobiec zagrozeniu poranienia dtoni.

Do wymiany stosowac wytgcznie néz oryginalny odpowiedni do
urzadzenia.

ostrze tnace (A)

MODEL: D0O20DEZ
Kod noza tnacego: L20Z13600A_R

2. Odwrdcic¢ robota i ustawi¢ go tak, aby nie uszkodzi¢ maski
silnika.

3. Odkreci¢ sruby (B) w celu demontazu ostrza (A).
4. Umiesci¢ nowe ostrze i dokrecic¢ Sruby.

5. Przekrecic¢ robota z powrotem do pozycji robocze;j.
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UTYLIZACJA ROBOTA

* Niniejszy produkt, po zakorczeniu jego eksploatacji jest klasyfikowany jako odpady typu WEEE (zuzyty
sprzet elektryczny i elektroniczny), a zatem zabrania sie usuwania go jako zwykte odpady komunalne czy
odpady komunalny zmieszane, czy tez jako odpady komunalne selekcjonowane.

e Podczas wycofywania produktu z eksploatacji uzytkownik musi upewni¢ sie, by produkt byt przestany
do recyklingu zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami; w szczegdlnosci uzytkownik ma obowigzek
oddzielenia elementow elektrycznych i elektronicznych oraz przekazania ich do utylizacji do centréw
autoryzowanych do gromadzenia odpadéw WEEE, lub zwrdcenia sprzedawcy catego produktu w fazie
dokonywania nowego zakupu. Nieautoryzowane pozbycie sie odpadéw pochodzacych ze zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) jest karalne na podstawie obowigzujacych przepisow
prawa na terytorium popetnienia stwierdzonego wykroczenia.

I
e Obecnosc¢ niebezpiecznych substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych ma negatywny

wptyw na srodowisko i na zdrowie cztowieka, dlatego tez na uzytkowniku spoczywa obowigzek

przyczynienia sie do recyklingu i innych form odzysku odpadéw pochodzacych ze sprzetu elektrycznego i

elektronicznego WEEE.

* Wszystkie czesci sktadowe, ktére muszg zostaé oddzielnie zgromadzone i w szczegdlny sposéb
utylizowane, sg oznakowane odpowiednimi znakami.

Srodki ostroznosci — Ostrzezenie

WEEE- Odpady pochodzace ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) moga zawiera¢
niebezpieczne substancje dziatajgce szkodliwie na sSrodowisko i na zdrowie cztowieka. Uzytkownik jest zobowigzany
do prawidtowej utylizacji odpadéw WEEE poprzez dostarczenie ich do specjalnych centréw autoryzowanych do
zbiorki tego typu odpadow.

e Opakowanie - opakowanie produktu jest wykonane z materiatéw zdatnych do recyklingu i musi by¢ wyrzucane do specjalnych
pojemnikdéw zbiorczych znajdujgcych sie w centrach autoryzowanych do zbiorki tego typu odpadow.

e Akumulatory - zuzyte i wytadowane akumulatory zawierajg substancje szkodliwe dla srodowiska i dla zdrowia cztowieka,
a zatem nie moga byé usuwane jako zwykte odpady komunalne. Uzytkownik jest zobowigzany do utylizowania zuzytych
akumulatoréw w sposob bezpieczny i przyjazny dla Srodowiska wyrzucajac je do specjalnych pojemnikéw zbiorczych
znajdujacych sie w centrach autoryzowanych do ich zbiorki.
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INFORMACJE DOTYCZACE ZGODNOSCI PRODUKTU EE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Os$wiadczam na wtasng odpowiedzialnos¢, ze produkt:

kosiarka automatyczna zasilane bateriami, modele DO20DEZ jest zgodny z podstawowymi wymogami bezpieczenstwa,
ochrony zdrowia i Srodowiska okreslonymi w odpowiednich dyrektywach UE i przepisach brytyjskich.

Petne teksty deklaracji zgodnosci WE i UK sg dostepne w wersji papierowej wewnatrz opakowania produktu.

Zucchetti Centro Sistemi o$wiadcza ponadto, ze zgodnie z dyrektywag 2005/88/WE (S.l. 2001/1701 w Wielkiej Brytanii),
poziom Lwa mocy akustycznej na znaczacej probce wynosi 63,0 dB + 2,0 dB (wazony krzywa A i odniesiony do 1 pW),
ze gwarantowany poziom Lwa mocy akustycznej wynosi mnigj niz 67 dB (wazony krzywa A i odniesiony do 1 pW) oraz
ze dokumentacja techniczna zgodnie z dyrektywami 2005/88/WE (S.l. 2001/1701 w Wielkiej Brytanii) i 2006/42/WE (S.I.
2008/1597 w Wielkiej Brytanii) jest zarejestrowana w siedzibie Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova
B.ni (ar), Wtochy.

UK
cA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY

Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models DO20DEZ comply with the basic requisites for safety, health and
environmental protection provided for by the relevant EU directives and UK regulations.

The full texts of the CE and UK Declarations of Conformity are available in paper format inside the packaging containing the
product.

Zucchetti Centro Sistemi also declares that, pursuant to European directive 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK), the LwA
sound power level, out of a significant sample, is 63.0 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1pW), that the
guaranteed LwA sound power level is less than 67 dB (weighted on A curve and referred to 1pW) and that the technical
folders in compliance with European directives 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK) and 2006/42/CE (S.l. 2008/1597 in UK)
are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.
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NORMY GWARANCYJNE

Spétka Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (zwana dalej ZCS) zapewnia swoich klientéw o stosowaniu wszelkich praw zawartych
w dyrektywie europejskiej 1999/44/WE. Gwarancja w szczegdlnosci obejmuje ewentualne wady materiatowe lub produkcyjne
przez okres 2 (dwdch) lat od daty zakupienia produktu. ZCS nie gwarantuje nieprzerwanego lub wolnego od btedéw dziatania
produktu, a takze nie ponosi odpowiedzialnosciza szkody wynikajgce z btednego zapoznania sie zinstrukcjami. Ponadto niniejsza
gwarancja nie obejmuje: wad estetycznych, takich jak zarysowania, naciecia czy wgniecenia; materiatoéw podlegajacych zuzyciu,
takich jak baterie - chyba ze produkt zostat uszkodzony wskutek wady materiatowej lub produkcyjnej; szkdd wynikajgcych
z uzytkowania produktu z akcesoriami, ktére nie zostaty wyprodukowane lub wprowadzone do obrotu przez ZCS; szkody
wywotane wypadkami, naduzyciem, nieprawidtowym uzytkowaniem, powodzig, pozarem lub innymi zjawiskami naturalnymi
badz przyczynami zewnetrznymi; szkody wynikajgce z dziatan przeprowadzonych przez nieautoryzowanych dostawcéw ustug
ZCS; szkody w obrebie produktu, ktéry zostat zmodyfikowany lub naruszony bez pisemnego zezwolenia ze strony ZCS.

ZCS zachowuje wytaczne prawo do naprawy i wymiany (na produkt zastepczy nowy lub po biezacych przegladach) produktu
lub jego czesci sktadowych badz - wytgcznie wedtug wtasnego uznania - do catkowitego zwrotu kosztéw zakupu produktu. Po
otrzymaniu zwrotu kosztéw zakupu produkt, bedgcy przedmiotem niniejszego zwrotu, nalezy oddac¢ producentowi ZCS, ktéry w
konsekwencji staje sie wtasnoscig ZCS. Podczas okresu gwarancyjnego ZCS przystgpi, wytacznie wedtug wtasnego uznania, do
naprawy lub wymiany komponentéw uszkodzonych w warunkach normalnego uzytkowania. ZCS, wedtug uznania, moze podczas
naprawy lub wymiany uzy¢ komponentow i/ lub jednostek poddanych biezgcemu przegladowi. Ponadto ZCS zastrzega sobie
prawo do stosowania jednostek zastepczych, czesci lub komponentéw o poréwnywalnej wartosci i porownywalnym designie.
Klient nie ponosi kosztow za czesci badz robocizne podczas dziatan w zakresie naprawy lub wymiany. Ponosi on natomiast
koszty wysytki. W przypadku wymiany produktu lub komponentu jakikolwiek wprowadzony nowy element zastepczy staje sie
wiasnoscig uzytkownika, a element stary, wymieniony staje sig, w zaleznosci od przypadku, wtasnoscig ZCS.

Niniejsza gwarancja nie narusza praw nabywcy ustalonych przez majgce zastosowanie obowigzujgce przepisy krajowe,
przestrzegajac jednoczesnie obowigzkéw natozonych tymi przepisami na nabywce celem realizacji niniejszej gwarancji.
Gwarancja ograniczona do kraju zakupu produktu bedzie realizowana w punkcie sprzedazy, w ktérym dokonano zakupu robota
lub w najblizszym centrum serwisowym. Wadliwy robot nalezy osobiscie zwréci¢ do sprzedawcy lub najblizszego centrum
serwisowego. W przypadku zwrotu produktu przesytka kurierska, ktérej koszty ponosi klient, robot powinien byé zapakowany w
swoje oryginalne opakowanie, do ktérego nalezy réwniez dotgczy¢ kopie faktury lub paragonu z datg dokonania zakupu, numer
seryjny produktu i opis problemu.

WARUNKI | OGRANICZENIA - gwarancja udzielona na akumulator ogranicza sie

wytgcznie do wad produkcyjnych powstatych w ciggu
pierwszych 24 miesiecy jego zycia;

- okres gwarancyjny na silniki wynosi 2 lata lub 3000
przepracowanych godzin.

* Aby dowiedzie¢ sie o sposobach zastosowania niniejszej
gwarancji, a takze uzyskaé¢ wszelkie inne informacje, nalezy
skontaktowac sie z punktem sprzedazy, w ktérym dokonano

zakupu produkdu. JAK KORZYSTAC Z SERWISU_
* Niniejsza gwarancja wazna jest tylko wtedy, gdy: TECHNICZNEGO DLA PRODUKTOW
- do wadliwego produktu dotgczony jest czytelny oryginat OoBJ ETYCH GWARAN CJA
faktury lub paragonu z naniesiong datg zakupu oraz
nazwa sprzedawcy. Aby skorzysta¢ z serwisu technicznego dla produktow

. Niniei . nie. ieseli: objetych gwarancjg oraz uzyskaé¢ okreslone informacje
INi€jsza gwarancja wygasnie, jezetl _ dotyczace miejsca i sposobu zwrotu produktu ZCS do serwisu
- produkt uzytkowany jest niezgodnie z instrukcjami technicznego, nalezy skontaktowaé z punktem sprzedazy, w

obstugi i konserwaciji, ktérym dokonano zakupu robota lub z najblizszym centrum
- instalacja lub obstuga sg niezgodne z instrukcjami  serwisowym. Aby méc skorzystaé z prawa do gwarancji,
uzytkowania; nabywca powinien przedstawic sprzedawcy, od ktérego zakupit
- numer seryjny zostat usuniety lub stat si¢ nieczytelny; produkt oryginat lub kopig faktury badz paragonu. Gwarancja

- uzyto jakiegokolwiek innego nieautoryzowanego ogranicza sie do kraju, w ktérym ZCS lub autoryzowani
urzagdzenia zewnetrznego lub dokonano zmian w  sprzedawcy dokonali pierwotnie sprzedazy produktu.

produkcie;
- uzyto nieoryginalnych czesci lub akcesoriéw; POZOSTALE DEFINICJE
- dokonano ingerencji w obrebie danej czesci lub

akcesoriow;

Serwis na miejscu u klienta
¢ Klientowi nie przystuguje prawo do serwisowania produktu
osoby trzecie; u siebie na miejscu, nawet jesli produkt objety jest waznym

- robot, zasilacz, stacja tadowania lub akcesoria okresem gwarancyjnlyrp. o .
prezentuja uszkodzenia Spowodowane dziataniem e W razie koniecznosci przeprowadzenla interwencji na

- dziatania konserwacyjne przeprowadzane sg przez
samego klienta lub przez nieupowaznione do tego

czynnikéw atmosferycznych, takich jak wytadowania miejscu u klienta, zostanie on obcigzony kosztami ustugi
atmosferyczne w postaci piorunéw, lawiny, osuwiska wezwania serwisu oraz stawka godzinng natozong przez
terenu, przepiecia w instalacji elektrycznej, wytadowania serwis techniczny.
elektryczne, burze, powodzie, klgski zywiotowe i inne.
o ) ) B Zalecenia
* Wytaczenie i ograniczenia gwarancji: e Zachowaé oryginalne opakowanie.

- gwarancja nie obejmuje czesci podlegajacych zuzyciu o zachowaé fakture lub paragon (w przeciwnym razie
na skutek uzytkowania, takich jak szczotki, ostrze gwarancja nie bedzie wazna)
tnace, przewdd prowadzacy, nity, gagsienice, kota, kable i
przewody potgczeniowe; Uwaga

- czesci zewnetrzne oraz plastikowe elementy wsporne,
ktére nie posiadajg wad produkcyjnych. Przebarwienia
tworzywa sztucznego powstate z przyczyn naturalnych
lub spowodowane dziataniem $rodkéw chemicznych;

e Klient zobowigzany jest do uwaznego przeczytania
instrukcji oraz ich bezwzglednego przestrzegania.
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